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多轮agent中安全漂移与操作性幻觉的实证与轻量架构方案

概要

本文系统研究LLM agent在多轮交互中的两类可靠性故障：安全漂移（初始拒绝后逐步退化执行危险动作）和操作性幻觉（感知卡死导致重复无效工具调用）。通过高伦理困境、恶意请求和良性控制任务的多人评估，用声明-行动差距和活锁指标跨模型量化了这些现象。根因分析归咎于当前agent循环中推理上下文与执行状态的解耦。作者提出Action-Aware Supervision Layer，一种轻量即插即拔架构，包含意图-行为一致性检查、运行时状态追踪和强制终止原语。事后模拟显示该层能拦截所有观测违规且对良性案例无假阳性。

对我的影响

1. 能否用进项目：导购agent的场景中，安全漂移和操作性幻觉是真实问题（例如用户反复追问后agent可能做出违规推荐或陷入死循环）。该Action-Aware Supervision Layer是轻量级且即插即拔的，可直接集成到我们的agent框架中作为监督中间件，无需大规模重训练。
2. 改变了什么判断：之前我主要关注单轮安全对齐，忽略了多轮交互中累积的退化风险。这篇论文让我意识到需要为agent增加运行时状态追踪和意图-行为的实时一致性检查，而不是仅依赖初始指令或前端过滤。
3. 接下来该做什么：优先完整阅读论文的架构细节。然后设计一个简单的prototype，在导购agent的典型多轮对话中尝试复现安全漂移和操作性幻觉，并验证该层的拦截效果。后续关注该文作者是否有代码开源或更详细的实现。
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